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Modulary personalizable
enfuncionde sus
requisitos

SALAELECTRICAY SALA SELECCIONE SUANCHO
DE TRANSFORMADORES DETRABAJO

combinadas enunespacio de

contenedor

INSTALACION
RAPIDA

]

— CABINA EN POSICION OPTIMIZADA
PARA TRANSPORTE INTERMODAL

(mejor vision de los rieles)
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Funciones principales

CONTROLACTIVO
CONTROLDELA CARGA
(ALC)

VOLTEO

CARRO
RECORRIENDO

ELEVACIONY

DESCENSO
AJUSTE DEL BASTIDOR

DE CARGA 7
(MEDIANTE ELEVACION) 5°

—

COLOCACION PRECISA, ] 2500 MM
HORIZONTALY INCLINACION, DESPLAZAMIENTO DEL
CON CONTROL ACTIVO PORTICO

CONTROL DE LA CARGA (ALC)
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RMGde

FUENTE DE
ALIMENTACION —
e Centro o extremo
delapistade
rodadura
EDIFICIO e Enrollador de cable
ELECTRICO ——— « Distancia del cable
o Salade transforma- de alta tension al rail
dores ¢ Red, fibra dptica
e Saladecontrolde incluida

puentes-grua

Acceso
optimizado para |
eloperadory el

personal

TOPES FINALES Y DE
e Topes amortiguadores
e Sistema anticolision
entre puentes-gria
¢ Amarre de bloqueo

INTERFACES DIGITALES
e DGPS,RCMS, TRUCONNECT

o Fibra optica (opcion preferida/ WLAN
e TMS, TOS: interfaz de base de datos

+ servidor

onecranes

— CARRO
o Parte superior, traslacion del carro
¢ Interfaz de giro horizontal
o Parteinferior, elevaciény ALC

—— ESTRUCTURA DE ACERO
Tipo viga doble

CABINA

o Posicién optimizada
e GUlintermodal

—— CUADERNAL SUPERIORY
BASTIDORDE CARGA
o Interfazmecanica/eléctrica
o Interfazdered
e Accesorios (aletas, etc.)
e ComponentesdelaGUI
o Verificacion del peso (SOLAS)

RAIL DE GRUA PORTICO
o Tipo deraily elevacion MRS87A, A100
o Cruces paravehiculos
o Rodillos guia: contacto de rodillos
antes delas bridas de lasruedas
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Dimensiones, velocidades

VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
DEL CARRO

‘;’ 2 T i .- - .
GIRODELCARRO s @ 4
_ /l.. »-

r

A

ALTURA |
DEELEVACION
VELOCIDAD DE

DESPLAZAMIENTO DELA
GRUAPORTICO

— VELOCIDAD
DEELEVACION &=

EXTENSION ENVERGADURA EXTENSION

A
\J

ENVERGA- EXTENSION  ALTURA } CAPACIDAD VELOCIDAD, CARRO CARRO PORTICO DE
DURA (VOLADIZOS) ELEVACION DEELEVACION DEGIRO RECORRIENDO  DESPLAZAMIENTO
HORIZONTAL DEELEVACION  DEELEVACION
/ ANGULO DE
GIRO
HORIZONTAL
DEL CARRO

Max. Max. Max.19000 40-50t  30-45m/min  16-2rpm/  120-150m/min 120 -150 m/min
48000  2x18000  (_soBRe-5) (STD) (cargado) 310°

max. 45t 60 -90 m/min
(STD), con (vacio)

brazos de

pinza

max. 65t

(HD),

elevacion

doble
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| avistamas claraentodas
las direcciones

Ubicaciones delos componentes A/V

o CémaraPTZenelcarro ®
e 4camaras fijas enelbastidorde [
carga

« 4camaras fijasenlos bogies

« Laseresanticolision entre puen-
tes-griaenlosbogies

« Micréfono enlacabina

o Altavozenelcarro

+

« Mdltiples cdmaras opcionales
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Camino hacialla
automatizacion portuaria

1. Operacion
manual

Comience con suequipo
manual existente enelmuelle,

enlaplataformaoenelpatiode

contenedores. Sabemos que

probablemente tenga diferentes

marcas de equipos; también
podemos haceradaptaciones
enequipos quenoseande
Konecranes.

Estacion operativaremota (ROS)

LaROS de Konecranes es el resultado
de unanalisis ergondmico detalladoy
los comentarios delos clientes.

« Pantallade 38"

« Paneltactilde10”
o 2joysticks

« Auriculares

o Alturaajustable delamesayla

pantalla

2.Funciones
inteligentes

Agregue funciones
inteligentes paramejorar su
rendimientoy seguridad.
Para equiposnuevos o como
adaptaciones aequipos
existentes, asegurando que
la experiencia del operador
esté armonizada.

OPERACION
REMOTA

3.Operacién
supervisada

Dé asus operadores el poder
delaautomatizacion para
ayudar con tareasrepetitivas.
Por ejemplo, apilamiento

automatizado de RMGy limpieza

enelpatio. Eloperadora
bordo permanece en control
enlacabina, aprendiendo
como funciona el sistema.
Apartirde ahi, latransicion
alaautomatizacion es mas
facil. Eloperador puede ser
trasladado sin problemasaun

centro de operacionesremoto,

desacoplado delagrua.

OPERACION
REMOTA

4, Operacion
automatizada

Sisemueveala

operacion automatizada,
agregando tecnologiade
automatizaciony elementos
delsistemaenelpatio, es
unatransicionrelativamente
simple que se puede hacer
enfasesmanejables, pasoa
pasoalritmo queustedysu
negocionecesiten.

En cualquier etapa, puede
aplicar la operacion remota.
Lagriay el operador estan
desacoplados, lo que mejora
la seguridady la productividad
al eliminar el tiempo de ralenti
del operador. Se recomiendan
funcionesinteligentes para
hacer que las grias operadas
de formaremota sean mas
efectivas.



KONEr DANES

KONECGRANE

Moves what
matters.

KONECGRANES

Konecranes es lider mundial en
soluciones de manipulacién de
materiales, ofreciendo sus servicios
aunaampliagamadeclientesen
multiplesindustrias. De manera
constante, somos lareferenciadel
sectordesde las mejoras diarias hasta
las innovaciones masimportantes
enlos momentos que masimportan,
porque sabemos que siempre
podemos encontraruna formade
trabajar mas segura, productiva

y sostenible. Poreso, con16 600
profesionales enmas de 50 paises,
Konecranes eslareferenciaalahora
de elevar, manipulary mover todo

lo que el mundo necesita. En 2022,
las ventas del grupo alcanzaronlos
3400 millones de euros. Konecranes
cotizaen NASDAQ OMXHelsinki Ltd.
(simbolo: KCR).

© 2024 Konecranes. Todos los derechos reservados.
Konecranes, Lifting Businesses y (, son marcas comerciales
registradas o marcas comerciales de Konecranes.

Esta publicacion tiene solo caracter informativo general.
Konecranes sereserva el derecho a alterar o descatalogar,
sin previo aviso y en cualquier momento, los productos y/o
especificacionesincluidos enla misma. Esta publicacion no
se considera una garantia por parte de Konecranes, expresa
oimplicita, incluida pero no limitada a cualquier garantia
implicita, comerciabilidad o calidad implicita para unfin
determinado.



